¥ KOBERLEIN BENUTZERHANDBUCH
SEIGERT RMA-Feeder Controller 105

Zufithrrechnik

BENUTZERHANDBUCH

VIBRATIONSSTEUERUNG
RMA - Feeder Controller 105

RMA-Feeder Controller 105




¥ KOBERLEIN BENUTZERHANDBUCH
SEIGERT RMA-Feeder Controller 105

Zufithrrechnik

WICHTIGE HINWEISE

Elektrische Gefahr im Sinne dieser Dokumentation bzw. Warnhinweise am Produkt
selbst bedeutet dass schwere Kérperverletzung oder erheblicher Sachschaden eintreten
werden, wenn die entsprechenden VorsichtsmalBnahmen nicht getroffen werden.

Mechanische Gefahr im Sinne dieser Dokumentation bzw. Warnhinweise am Produkt
selbst bedeutet schwere Kdrperverletzung oder erheblicher Sachschaden eintreten
werden, wenn die entsprechenden VorsichtsmalRnahmen nicht getroffen werden.

Freischalten Spannung fihrender Teile im Sinne dieser Dokumentation bedeutet dass vor
Wartungs-, Reparatur- oder Installationsarbeiten die Spannung abzuschalten und gegen
Wiedereinschalten zu sichern ist.

Qualifiziertes Personal

Im Sinne dieser Bedienungsanleitung und der Hinweise am Produkt selbst umfasst das qualifizierte
Personal die Personen, die mit der Installation, Montage, Inbetriebnahme und Bedienung des Gerates
sowie den damit verbundenen Gefahren vertraut sind und Uber die ihrer Tatigkeit entsprechenden
Qualifikationen verfugen, wie z.B.:

1. Ausbildung oder Unterweisung bzw. Berechtigung Stromkreise und Geréate den Standards der
Sicherheitstechnik ein- und auszuschalten, zu erden und zu kennzeichnen.

2. Ausbildung oder Unterweisung gemaf den Standards der Sicherheitstechnik in Pflege und
Gebrauch angemessener Sicherheitsausristung.

3. Schulung in Erster Hilfe

Bestimmungsgemalie Verwendung

Der RMA - Feeder Controller 105 darf nur fir die Ansteuerung unserer KOBRATOR - Schwingschienen
und fur die Verarbeitung digitaler und analoger Signale eingesetzt werden.

Garantie

Die Einhaltung des Benutzerhandbuchs ist die Voraussetzung fr stérungsfreien Betrieb und die
Erfllung eventueller Garantieanspriiche. Lesen Sie deshalb zuerst das Bedienungshandbuch, bevor
Sie mit dem Geréat Arbeiten.

Entsorgung
Entsorgen Sie den RMA - Feeder Controller 105 je nach Beschaffenheit und existierenden Vorschriften
als:
-Stahlschrott
-Aluminium
-Kupfer
-Kunststoff

-Elektronikschrott
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1. Sicherheitshinweise

Der RMA- Feeder Controller -105 steuert schwingende mechanische Teile
(KOBRATOR), die gegebenenfalls gefahrlich sind.

Schutzmaflinahmen und Schutzeinrichtungen missen den gultigen nationalen
Vorschriften entsprechen (z.B. VDE 0100 T410 /VDE 0113 T1 bzw. EN 60204 / VDE 0160
Notwendige SchutzmalRinahme: Erdung des RMA- Feeder Controller -105
Notwendige Schutzeinrichtung: Leitungsschutzschalter

Wenn Sie das Geréat nicht sofort einbauen, sondern auf Lager legen wollen:
Der Lagerort muss trocken und sauber sein;
die Lagertemperatur muss zwischen —25°C und +85°C betragen.

Prifen Sie das Geréat sofort auf Verpackungsschaden. Beschadigungen bitte umgehend
reklamieren.
Achten Sie darauf, niemals beschadigte Produkte in Betrieb zu nehmen !

Anschluss, Inbetriebnahme sowie Wartungs- und Reparaturarbeiten dirfen nur durch
qualifiziertes Fachpersonal erfolgen, unter Berlicksichtigung

Dieser Anleitung

Aller anderen zum RMA- Feeder Controller 105 gehérenden Schaltbilder

Der aktuell gultigen nationalen / internationalen Vorschriften (Sicherheit/Unfallverhttung)

Der RMA- Feeder Controller 105 ist fur 24V DC—betrieb ausgelegt!

Anderungen der technischen Daten und Konstruktionen, die dem technischen Fortschritt
dienen, bleiben vorbehalten.

RMA-Feeder Controller 105 4
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2. Installation
2.1 Elektrische Installation

Bei der Elektrischen Installation unbedingt die Sicherheitshinweise Kapitel 1 beachten !

DAS GERAT MUSS GEERDET WERDEN.
Bei der Elektrischen Installation unbedingt die Sicherheitshinweise Kapitel 1 beachten !

Als Anschlussleitung fiir den KOBRATOR darf nur das mitgelieferte Kabel verwendet
werden. Je Magnetausgang des Feeder Controllers darf nur ein Kébrator betrieben werden.

Alle elektrischen Anschliisse laut Anschlussschaltbild herstellen.

RMA-Feeder Controller 105 3)
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2.2 Anschlussbild (Beispiel)

+55
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Achtung OV ist intern verbunden!

Keine 100% Potenzialtrennung
bei den Eingdngen!
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3. Technische Daten

3.1 Stromversorgung
Eingangsspannung

Nennwert 24V DC
zulassiger Bereich +/- 25 % incl.
10 % Restwelligkeit
Stromaufnahme aus 24 V <0,6 A
3.2 Digital-Eingange Potenzialbebunden
Anzahl 4
Eingangsspannung
Nennwert 24V
zulassiger Bereich -30...+30V
Eingangsstrom bei
HIGH - Pegel 6,1 mA
Verzdgerungszeit
tLOW - HIGH 3,5 ms
~ HIGH - LOW 2,8 ms
Eingangsspannung
LOW - Pegel <5V
HIGH - Pegel >15V
Eingangsimpedanz 3,9 kQ
Aktorversorgung
Nennwert 24 \/
Pin: Inputs
© 1 | 0
2 |1
13 10 § 3 I 2
4 |3
E ‘} 5 oV
. 6 + 24V A
- =
OVi— L

RMA-Feeder Controller 105 7
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3.3 Funktions-Eingange

Anzahl
Standard Eingange
Inkrementalgeber Eingang
Timer- / Zahler Eingange

Eingangsspannung
Nennwert
zulassiger Bereich

Eingangsstrom bei
HIGH - Pegel

Eingangsfrequenz
bei Tastgrad 0,5

Verzdgerungszeit
Standard Eingange
t OW - HIGH
tHIGH - LOW
Eingangsspannung
LOW - Pegel
HIGH - Pegel
Schaltschwelle

ULOW - HIGH
UHIGH - LOW
Eingangsimpedanz

Eingangssignale VRZ

Signalauswertung
Sensorversorgung

[‘97

[ F— 0-HD
[(F—ga-HD
[ F—Vv-HD

©

BUCHSE

+24V —1 W

6 5 4321

Potenzialgebunden
4, verwendbar als

N

24V
-30...+30V

52 mA

(25 kHz

15 ps
15 ps

5V
[15V

13,1V
9,5V
4,6 kQ

2-Phasen-Rechteck

um 90° verschoben

1 Nullimpuls

4 - fach

24 V DC, +/-25 %, 150 mA

Pin: |Dig. In |Fun.-In |VRZ
1 |14 INO CH-A
2 |15 IN 1 CH-B
3 |I6 IN 2 CH-0
4 |17 IN 3
5 GND
6 + 24V

iifdlé:Ein_@“nge -

NN
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3.4 Digital-Ausgange

Anzahl
Lastspannung Vin

Nennwert

zuléssiger Bereich
Ausgangsspannung

HIGH - Pegel

LOW - Pegel
Ausgangsstrom
Parallelschalten von Ausgangen

KurzschluR3fest
Schaltfrequenz
ohmsche Last
induktive Last
Lampenlast
Gleichzeitigkeitsfaktor

Potenzialgetrennt
6

24V
18...30V

min. Vin-0,2 V

max. 2 JA - RL

max. 500 mA

maoglich, max. 4 Ausgange

mit Iges = 2 A

ja, thermischer Uberlastschutz

100 Hz

2 Hz (induktivitadtsabhéngig)
max. 6 W

100 %

R
=

OO WINPT

Outputs
QO
Q1
Q2
Q3
Q4
Q5

©
ys ®
N ¥
L. L
0V 0VH—¢
+24V
[ oV
© [ :
6 54 3 2 1 65
ACHTUNG:

Spannungsrickspeisung an den Ausgangen kann zur Zerstérung der Ausgangstreiber

fuhren.

RMA-Feeder Controller 105
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3.5 Digital-Eingéange Potenzialgebunden
Anzahl 4
Eingangsspannung
Nennwert 24V
zulassiger Bereich -30...+30V
Eingangsstrom bei
HIGH - Pegel 6,1 mA
Verzdgerungszeit
tLOW - HIGH 3,5 ms
tHIGH - LOW 2,8 ms
Eingangsspannung
LOW - Pegel <5V
HIGH - Pegel > 15V
Eingangsimpedanz 3,9 kQ
Aktorversorgung
Nennwert 24V
zul. Bereich 18 ... 30V
Pin: Inputs
1 | 8
2 19
3 110
4 111
13 10 5 oV
6 + 24V

e e
OViI—
+24V‘ ﬁ] ﬁ]
1 1

Digitale Eingange

W |
¥ . .
4 v 7l i
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3.6 Digital-Ausgénge Potenzialgetrennt zum System
und zu 4Q-Endstufen
Anzahl 4 (1 Gruppe a 4)
Lastspannung Vin
Nennwert 24V
zulassiger Bereich 18...30V
Ausgangsspannung
HIGH - Pegel min. Vin-0,2 V
LOW - Pegel max. 2 A - RL
Ausgangsstrom max. 500 mA
Parallelschalten von Ausgéngen maoglich, max. 4 Ausgénge
mit Iges =2 A
KurzschluR3fest ja, thermischer Uberlastschutz
Schaltfrequenz
ohmsche Last 100 Hz
induktive Last 2 Hz (induktivitatsabhangig)
Lampenlast max. 6 W
Gleichzeitigkeitsfaktor 100 %
Q3 QO Pin: Outputs
! ? ST
xS 2 Q7
¥ ¥ 3 Q8
L. L. 4 Q9
0V HH 0VH
Y 4
=3 =3I Pin: Outputs
. a==2 5 oV
6 + 24V
+24V
*' F ov
1 1
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3.7 4Q-Endstufe

Anzahl

Spannungsversorgung Lastspannung Vin

Nennwert
zuléssiger Bereich
Spannungsiberwachung
Unterspannung
Uberspannung
Stromaufnahme aus 24 V
je Ausgang

Ausgangsspannung (ohmsche Last)

ILast)
min. Spannung

Ausgangsstrom
Dauerstrom
Pulsstrom 1 Sekunde

Kurzschlussfest

Schaltfrequenz Ausgéange

Potenzialgetrennt zum System

und zu Digital EA’s

2

24V

18 ... 30V
ja
35V..7V
33V ..43V

Laststrom + 0,02A
typ. Spannung
Vin - (0,300 Ohm * ILast)

min. 2,5 A

typ. 4,4A

ja, thermischer Uberlastschutz
per PWM ca. 0,5 ... 600 Hz fur
Magnetventil, Vibration

Pin: 4Q Output
(2 Kanale)

Optokoppler

M2-
M2+

4Q-Endstufe 4Q-Endstufe

M1-
M1+

OV (4Q)
+24V (4Q)

o Ol WN P

24V
ov
M1+
M1
M2+
j

6 54 3 21

ACHTUNG:

Spannungsrickspeisung an den Ausgangen kann zur Zerstérung der

Ausgangstreiber fuhren.

Vin - (0,125 Ohm *

RMA-Feeder Controller 105
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3.8 Analog-Eingadnge Potenzialgebunden

Anzahl Kanéle 2
Eingangsgrofie 0..10V
AD-Wandlung tuber ADC auf CPU

Wandlungsprinzip successive
Approximation

Auflésung10 Bit

Wandlungsdauer 20 ps
Max.Eingangsbereich

Spannungsbereich +/- 20 V
Eingangsimpedanz

Spannungsbereich 136 kQ
Offsetfehler (0-Punkt)

Spannungsbereich < +/- 100 mV

Verstarkungsfehler < +/- 1,0 %
Anschlussleitung geschirmt

Lange max. 50 m

Far Variante —10 gilt:

Offsetfehler (0-Punkt)
Spannungsbereich < +/- 100 mV
Verstarkungsfehler < +/- 5,0 %

©

Pin: Analog-Input
1 Al O
2 GND
3 All
4 + 10V

=T -
D Bl oo Eingange

4321

ACHTUNG:
Spannungsrickspeisung an den Ausgangen kann zur Zerstérung der
Ausgangstreiber fihren.

RMA-Feeder Controller 105
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3.9 CAN Potenzialgetrennt
min. max.
Ausgangs-Differenzspannung +15V +3V
Eingangs-Differenzspannung
rezessiv -1V +0,4V
dominant +1V +5V
Eingangs-Offsetspg. +/-6V
(gegen CAN-GND)
Eingangs-Differenzwiderstand 20 kQ 100 kQ
Ubertragungsrate
bis 15 m Kabellange max. 1 MBit
bis 50 m Kabellange max. 500 kBit
bis 150 m Kabellange max. 250 kBit
bis 350 m Kabellange max. 125 kBit
Anzahl Teilnehmer max. 64
Anschlussleitung geschirmt, verdrillt
bis 100 m 0,25 mm?2
bis 350 m 0,5 mm?2

©

Pin: CAN
1 CANL
2 CANH
2; 3 RT
O 4 0V-CAN
m

— O0V-CAN

—RT
—— CANH
——CANL

J

4321

Terminierung: erfolgt durch Anschluss von RT Uber eine Bricke
nach CANH an den Enden des CAN-Netzwerkes.

RMA-Feeder Controller 105




¥ KOBERLEIN

BENUTZERHANDBUCH

SEIGERT RMA-Feeder Controller 105

Zufithrrechnik

3.10 RS232 Potenzialgebunden
min. typ. max.
Ausgangsspannung +/-3V +/-8V +/-15V
Eingangsspannung +/-3V +/-8V +/-30V
Ausgangsstrom +/- 10 mA
Eingangswiderstand 3 kQ 5 kQ 7 kQ
Ubertragungsrate 1200 ... 57600 Bd
Anschlussleitung geschirmt, min. 0,14 mm?
bis 9600 Bd max. 15 m
bis 57600 Bd max. 3 m
Pin: |RS 232
RXD 1 Service-Pin
2 RXD
3 TXD
TXD 5 |GND
3.11 RS485 Potenzialgebunden
min. max.
Ausgangs-Differenzspannung +/-1,5V +/-5V
Eingangs-Differenzspannung +/- 0,5V +/-5V
Eingangs-Offsetspg. -6V/+6V
(gegen GND)
Ausgangs-Treiberstrom +/- 55 mA

(Vdiff = +/- 1,5 V)

Ubertragungsrate 1200 ... 57600 Bd
Anschlussleitung geschirmt
bei 0,14 mm?2 max. 300 m
bei 0,25 mm?2 max. 600 m
Pin: RS 485
RXD 1 Service-Pin
4 (GND)
° 6 Rt-
7 RTX-
8 RTX+

Terminierung:

HINWEIS:

erfolgt durch Anschluss von Rt Uber Bricken von
6-7 und 8-9 am Ende des RS 485-Netzwerkes

— |Alle Service-Pins sind ausschlief3lich zur werksseitigen Verwendung
vorgesehen und dirfen vom Anwender nicht angeschlossen werden.

RMA-Feeder Controller 105
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4. Anzeigen und Bedientasten

4.1 Automatikbetrieb

Automatikbetrieb ist eine Betriebsart in der alle Bewegungen, Funktionen der Maschine von
der Steuerung ausgefihrt werden.

Durch betatigen der Taste * AUTO - MAN * kann zwischen * Automatik * und * Einrichten *
umgeschaltet werden.

Im Automatikbetrieb erscheint im Textdisplay die Meldung * Automatik vorgewahlt *

Alle aktuellen Stérungen und Meldungen werden auf dem Textdisplay angezeigt.

Mit den im Textdisplay angegebenen * F * Tasten kdnnen wieder verschiedene Funktionen
ausgefihrt werden, wie z.B. Starten des Automatikbetriebs, Stoppen des Automatikbetriebs.
Weitere Informationen kénnen aus dem Textdisplay enthommen werden.

4.2 Einrichtbetrieb

Einrichtbetrieb ist eine Betriebsart in der alle Bewegungen, Funktionen der Maschine von
Hand selektiv ausgefihrt werden kdnnen.

Durch betatigen der Taste * AUTO - MAN * kann zwischen * Automatik * und * Einrichten *
umgeschaltet werden.

Im Einrichtmen( erscheinen die Untermenis *FUNKTIONEN* fur das Auslésen von
Einzelfunktionen und das Untermenii * SERVICE * . Sie werden durch die * 4* und * T*
Tasten ausgewahlt .

Mit der Taste * ENTER * wird das ausgewahlte Untermeni aufgerufen .

Im Untermenid *FUNKTION* kdnnen die Einzelfunktionen, Bewegungen der Maschine,

mit den Tasten * 4 * und * T* ausgewahlt, und mit den im Textdisplay angegebenen * « *
und * -»* Tasten ausgeldst werden. Bewegungen die zur Kollision fiihren wirden, sind
gesperrt.

Das Untermenud * SERVICE * ist nur fur autorisiertes Wartungspersonal zuganglich ,

und deshalb Passwort geschutzt . In diesem Menu kdnnen die einzelnen Zeiten geandert ,
oder die Sprache gewechselt werden

Uber ein Separates Passwort kann die Frequenz fiir die Vibrationsstrecke eingestellt werden

Mit der Taste * ESC * kann das jeweilige Menu wieder verlassen werden.

4.3 Storungen léschen

Die Stérung wird im Textdisplay definiert angezeigt, wenn durch ihr Vorhandensein die
eingestellte Betriebsart nicht ausfiihrbar ist.
Durch betatigen der Taste * RESET * wird die Stérung geldscht.

RMA-Feeder Controller 105 16
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4.4 Einstellen der Vibration

Durch das betéatigen der Taste * VIBRATION * zeigt das Textdisplay die Funktion

* Einstellen der Vibration * an. Durch nochmaliges betatigen der Taste * VIBRATION *
kann die Funktion wieder verlassen werden.

Im Meni * VIBRATION * kann die Leistung der Vibrationsstrecke

mit den Tasten *{ * und * T* verandert werden . Beim verlassen des Meniis ist die so

eingestellte Leistung nicht vor einem Spannungsausfall gesichert.
(Abspeichern der Leistung siehe Kapitel 4.6 )

4.5 Status - Anzeige der E-A" s

Durch das betatigen der Taste * Info * zeigt das Textdisplay die angegebene
Sonderfunktion an. Durch nochmaliges betatigen der Taste * Info * kann die
Sonderfunktion wieder verlassen werden.

Im Sondermend * INFO * wird der Status der Ein — und Ausgangsbytes angezeigt .
Durch betatigen der Tasten * | * und * T* kann zwischen dem Byte 0 und dem Byte 1
gewechselt werden.

Diese Funktion dient allerdings nur zur Kontrolle der Ein - und Ausgénge des

Feeder Controllers .

4.6 Abspeichern der Frequenz bzw. der Leistung

Um die Frequenz bzw. die Leistung vor einem Spannungsausfall abzusichern muss durch
gleichzeitiges betatigen der Tasten * « * |, * »5* und * ENTER * der Wert abgespeichert
werden .

Es muss allerdings darauf geachtet werden , das die Taste * ENTER * zum Schluss betatigt
wird .

Ihre eingestellten Werte werden somit tiberschrieben !!!

RMA-Feeder Controller 105 17
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4.7 Einstellwerte der Pneumasortzeiten
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5. Fehlersuche

Das Kapitel Fehlersuche bezieht sich nur auf die Baugruppe RMA - Feeder Controller 105 in

Verbindung mit einem KOBRATOR.

Stérungsbehebung nur durch qualifiziertes Personal !

Stérungsbehebung nur durch qualifiziertes Personal !

Freischalten.

UNBEDINGT vor 6ffnen des Deckel des RMA- Feeder Controller 105 von Spannung

RMA-Feeder Controller 105
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5.1 Fehlerliste

Storung

Stérungsursache

Stérungsbehebung

Versorgungsspannung liegt
an, es erscheint jedoch
keine Anzeige

Mikroprozessor nicht
beschrieben

Software - Download durch
Fachpersonal durchfiihren
lassen .

Diese Download — Datei
erhalten Sie auf Anfrage bei
den Service-Technikern der
Automatisierungsabteilung
in unserem Hause.

Der Ausgang MAGNET ist
angesteuert, es ist jedoch
keine Vibration am
KOBRATOR festzustellen

KOBRATOR klemmt
mechanisch

oder

Joch-Magnet Abstand im
KOBRATOR hat sich verandert

Gerat ausschalten und

feststellen ob der KOBRATOR

klemmt

Das eingestellte Mal3 zwische
dem Joch und dem Magneten
erfragen Sie bitte bei den
Service-Technikern der
Fertigungsabteilung Elektro
in unserem Hause.

n

Der Ausgang MAGNET ist
angesteuert, es ist jedoch
keine Vibration am
KOBRATOR festzustellen

Elektrische Verbindung
zwischen KOBRATOR und
RMA 105 unterbrochen
oder

Magnet im KOBRATOR defekt

Steckverbindung an der
Riickseite des KOBRATOR
kontrollieren.

Widerstand des Magneten im
KOBRATOR feststellen, evtl.

den Magneten ersetzen.
(Den Widerstand des Magneten

entnehmen Sie bitte der Wartungsan-

weisung und Ersatzteilliste
KOBRATOR)

RMA-Feeder Controller 105
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